
安全性更高
公共环境 安全第一；公共场所，人流量大，人员安全是重中之重。

效率更高
可替代大量重复性工作， 节省人工的休息时间及用餐时间。

风险更低
清洁面积大，劳动强度高，保洁年龄偏大，机器可大大减少用工风险。

管理更容易
机器可通过系统进行设定， 相对人员更好管理， 降低管理成本。

满意度更高
智慧化AI产品， 更能提升项目品质及客户满意度。

形象更好
提升智慧化城市形象， 迎合国家智慧化城市建设政策。



I SC50
1 无 人 驾 驶 洗 地 车

1 适 用 场 景

写字楼 、酒店 、购物中心 、
医

院 、展馆 、工业仓储
1 适 用 地 面

瓷砖 、环氧地坪 、毛石 、大

理 石 、小方砖 、金刚砂 、水

泥 、 PVC地面

圓

专业清洁

双 边 刷 +双 滚 刷 设 计 ，解 决 吸 污 管 堵 塞 烦 恼
作 业 过 程 无 需 人 工 干 预

超强续航

24V/60Ah大电池，72L大水箱， 选配过滤

极致贴边

边 界 自 识 别 ， 实 现 边 刷 零 距 离 贴 边 清 洁

使用省心

定 时 任 务 、 自 动 唤 醒 、 计 划 排 班 作 业

自适应清洁

滚 刷 模 组 自 适 应 抬 升 ， 自 主 适 应 不 同 地
面 清 洁 需 求

一车多用
洗地 、尘推模组替换，扫 、洗 、推三重
功 能 可 选

全自动作业
断点续扫 、漏扫补扫，自动加排水 、自 动
充电，门禁 、电梯联动

管理放心
作 业 报 告 主 动 上 传 ， 数 据 报 表 触 手 可 得

外 形 尺寸

清 扫 宽度

吸水扒宽
度

电池规格

净 水 箱容 量

垃 圾 箱 容
量

运 行 噪音

攀爬坡度

8 0 0 ( L) * 7 0 0 ( W) * 1 2 0 0 ( H)mm

800 mm

706mm

24V/60Ah， 铁锂电池

42L

1.5L

≤ 7 0 dB( A)

≤ 8 °

整车净重 180kg

洗 地 宽 度 500mm

最大清洁效率 1800㎡/h

续航时间 2 ~ 3 h(洗地) / 5 ~ 7 h(尘推)

污水箱容量 30L

传 感 器 配 置

激光雷达 、超声波雷达 、视觉传感器
、 轮 速 器 、 IMU 、 碰 撞 传 感 器 、 防
跌 落 传 感器



急停 Ecobot40
主要参数

深度摄像头

深度摄像头

语音播报
超声

防撞条

边刷

办公走廊

办公室

尺寸 650(L)*570
（ W)*810(H)mm

清洗宽度 400毫米

电池类型 锂电池

续航时间 吸尘2小时

清洁效率 400㎡/h（地毯）
600㎡/h（硬地面）

垃圾箱容积 2升

尘盒容积 18升

传感器

激光雷达 、深度摄像头

超声传感器 、电子防撞条

行进速度 0-2千米/小时

运行噪音 70dB



急停按钮

3d摄像头

50
超声传感器

刷盘

主要参数

清洗宽度 500毫米

电池类型 锂电池

续航时间 洗地模式3小时
尘推模式6小时推尘

清洁效率 洗地模式1000㎡/h
尘推模式1400㎡/h

净水箱容
积

24升

污水箱容
积

18升

传感器

激光雷达 、深度摄像
头

超声传感器 、电子防
撞条

行进速度 0-3.6千米/小时

• 可选配3D全息广告机

• 可选配空气质量监测传感器

• 可选配工作站或充电桩

室内洗地

室内推尘尘
推
布

语音播报

防撞条
超声传感器

吸
水
胶
条

Ecobot50



Ecobot60
主要参数

尺寸 650(L)*600（W)*110(H)mm

整机功率 2400W

晶面效率 40㎡/h

晶面续航时间 6-8h

推尘续航时间 12h

推尘效率 2000㎡/h

药剂桶容积 1.5L

传感器
激光雷达 、深度摄像头

超声传感器 、电子防撞条

行进速度 300-400mm/s

运行噪音 50-65dB

大理石地
面

急停

深度摄像头

深度摄像头

语音播报
超声

防撞条

边刷



Ecobot75

语音播报

深度摄像头

·75
超声

防撞条 边刷



Ecobot50&40 workstation工作站

24V安全电压

自动充电

容易安装

自动换水



CE 电磁
辐
射

More is commingTILVA 北
美
准入



机器人执
行 任
务

机器人记
录 任务
情况

任务执行
完 毕

推送任务
邮 件及
短信

管理者接
收 邮件及
短信

现场清洁一目了
然 无需电话人工
询问



1 增加楼层

选择对应楼层地图，
地图信息栏中会出
现蓝色“楼层配置”
按钮

2 关联楼层

在弹出已生成的楼
层信息文件界面，
选择地图对应的楼
层 ，并点击“确定”，
完成楼层信息关联

3 组合任务

选择需要执行任务
的几个楼层，进行
编组，然后“保存”
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